UZENMNI PLAN BRAVANTICE

KLAD MAPOVYCH SEKCI

W Ny

MERITKA 1:5000

Olbramiga

-3

Klimkovice

Velké AlbrecBtice

Bravanti

4-4

4

Jistebnik

Olbramice

Prostfedni
bravanticky ryb.

- _H_,.,-"'f.-"'.-- \"
. o L
< :
\x = _,..-'-" l"'.
S -

1.B.1. HLAVNI VYKRES - KONCEPCE DOPRAVY

~

g

293

MO
Ve

Ne—_ %

TRANS

7

e
.-"':II !p—"' \"'\. .

¥ STl BILO

: ’

i e e e ] By L

“'“-

FORMATOR
. TS R,

O\ PRUM. ZONA~ 2

.h
AVl w K0

.'\-
Ll

7 4
PMOK BRAVA KM 342

- h

_-.l?_' -_.-

STAV NAVRH

. KATASTRALNI HRANICE

ROZVOJOVE PLOCHY PRO BYDLENI (S OZNACENIM)

ROZVOJOVE A PRESTAVBOVE PLOCHY PRO OBCANSKE
VYBAVENI A SPORT (S OZNACENIM)

ROZVOJOVE PLOCHY PRO VYROBU (S OZNACENIM)

VODNI TOKY A PLOCHY

OBJEDNATEL: | OBEC BRAVANTICE

PORIZOVATEL: | MESTSKY ORAD Vv BlLOVCI

ZHOTOWVITEL: | ATELIER ARCHPLAN OSTRAVA s.r.o.

ZODPOVEDNY PROJEKTANT:

Ing. Arch.MAGDALENA ZEMANOVA
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ATELIER ARCHPLAN OSTRAVA s1.0.

Martinovska 3168, 723 00 Ostrava-Martinov; zeman@archplan.cz

VYUZITI OZEMI, KOORDINACE:

DEMOGRAFIE, ZIVOTNI PROSTREDI:
DOPRAVA:

VODNI HOSPODARSTV], ENERGETIKA, SPOUJE:
OCHRANA PRIRODY, USES:

PUDNI FOND:

SPOLUPRACE:

Ing.Arch.MAGDALENA ZEMANOVA
RNDr.MILAN POLEDNIK

Ing.JARI DATINSKY
Ing.JAROSLAV GAVLAS
ing.Arch.MAGDALENA ZEMANOVA
Ing. TEREZA NOVACKOVA
Mgr.KAREL ZEMAN

ZAKAZKOVE CISLO:
1075/07

EXPEDICE:
PROSINEC 2010

MERITKO:
1: 5000

yiorC oS

(T ‘-'Ir_‘_




